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Arc Welding Robot
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LichtbogenschweiBroboter

Arbeitsbereich des Roboters
Manipulator Working Range

P-point Arbeitsbereich P-point Arbeitsbereich
P-point Working Range P-point Working Range
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+ Am Boden montiert + I:I . Fiir alle anderen Falle
* When mounted on floor ° For all other cases




Handlingrobater

Arbeitsbereich des Roboters
Manipulator Working Range

P-point Arbeitsbereich P-point Arbeitsbereich
P-point Working Range P-point Working Range

« Am Boden montiert
* When mounted on floor




LichtbogenschweiBroboter
Handlingroboter

Bauweise Structure

Vertikalknickarm Vertical articulated

Anzahl Achsen Number of Axes

6

Max. Nutzlast Max. Payload Capacity

6 kg

Wiederholgenauigkeit Pos. Repeatability

+0,08 mm (Hinweis 1 Note 1)

Antriebssystem Drive System

AC Servomotor

Antriebsleistung Drive Capacity

3132 W

Positionsriickmeldung Pos. Feedback

Absolute encoder

1. Achse 1st axis (Rotation) (Rotation)

+170° (+ 50°) (Hinweis 2 Note 2)

2. Achse 2nd axis (Unterarm) (Lower arm)

-155° - +90° (Hinweis 3 Note 3)

3. Achse 3rd axis (Oberarm) (Upper arm)

-85° - +90°

4. Achse 4th axis (Schwingen) (Swing)

Arbeitsbereich
Working Range

+155° (+170°) (Hinweis 4 Note 4)

Handgelenk

Wrist 5. Achse 5th axis (Biegen) (Bending)

-45° - +225° (Hinweis 5 Note 5)

6. Achse 6th axis (Verdrehen) (Twist)

+205° (+360°) (Hinweise 4+5 Notes 4+5)

1. Achse 1st axis (Rotation) (Rotation)

419 rad/s (240°/s) (3,32 rad/s [190°s]) (Hinweis 2 Note 2)

2. Achse 2nd axis (Unterarm) (Lower arm)

)
)

4,19 rad/s (240°/s

3. Achse 3rd axis (Oberarm) (Upper arm)

4,01 rad/s (230°/s

4. Achse 4th axis (Schwingen) (Swing)

Geschwindigkeit
Maximum Speed

Handgelenk

Wrist 5. Achse 5th axis (Biegen) (Bending)

)
7,50 rad/s (430°/s)
7,50 rad/s (430°/s)

6. Achse 6th axis (Verdrehen) (Twist)

11,00 rad/s (630°/s)

4. Achse 4th axis (Schwingen) (Swing)

10,5 Nm

Zulassiges Moment

Allowable Moment 5. Achse 5th axis (Biegen) (Bending)

10,5Nm

6. Achse 6th axis (Verdrehen) (Twist)

5,9 Nm

4. Achse 4th axis (Schwingen) (Swing)

Handgelenk

Zuldssiges

0,28 kgm?

Zulassige Belastung

Trégheitsmoment 5. Achse 5th axis (Biegen) (Bending)

Wrist Allowable Load

0,28 kgm?
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Moment of Inertia (

6. Achse 6th axis (Verdrehen) (Twist)

0,06 kgm?

Arbeitsbereich Working range

3,59 m2 x 340° (P-Point: R = 1,445 mm)

Umgebungstemperatur Ambient Conditions

0-45°C

Luftfeuchtigkeit Ambient Operating Humidity

20% - 80% RH (Keine Kondensation No Condensation)

Gewicht Mass (weight)

145 kg

Nutzlast Oberarm Upper Arm Payload Capacity

10 kg (Hinweis 6 Note 6)

Montageart Installation Type

Boden-/Uberkopfmontage Floor-/Ceiling-mounted

Farbe Paint Color

OTC DAIHEN EUROPE GmbH
Krefelder Str. 675-677 - 41066 Mdnchengladbach

WeiB White (Munsell notation 10GY 9/1)

Tel.: +49 (0) 21 61-69 49 7-100

Fax: + 49 (0) 21 61-69 49 7-101 IM T DA
info@otc-daihen.de - www.otc-daihen.com Member of DAIHEN Group




